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@ Kumanda Ozellikleri
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PCEO00-010
1 Kanalli uzaktan kumanda

P2 Ayar Diigmesi

PCEO00-050
5 Kanalli uzaktan kumanda

A  Calisma mesafesi ya da calisma hassasiyeti
azalirsa pil degistiriimelidir
 Diisme, I1slanma vb. durumlar kumanda émriinii etkiler
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PCEO00-150
15 Kanalli uzaktan kumanda

Anma Gerilimi  : 3V (CR2430)

Calisma Frekansi : 433.92MHz+100KHz
Anma Giici 1 10mwW

Calisma Sicakhigi : —20C~+55C
Calisma Mesafesi: Agik alanda 200 metre

iki duvar arkasindan 35 metre

® 5 Kanalli kumandada tiim gostergeler yanarken kumanda grup kontrol
moduna girer ve kumandada kurulu tim motorlar ayni anda

hareket ettirilebilir.

e 15 kanalli kumandada gosterge “0” iken kumanda grup kontrol
moduna girer ve kumandada kurulu tim motorlar ayni anda

hareket edebilir

@ Kumanda Kurulum Talimati

» Herhangi bir digmeye basma islemlerinin her biri, bir dnceki islemin bitiminden 6 saniye
A sonrasina kadar yapilmalidir. Aksi takdirde sistem 6nceki duruma geri yiiklenecektir
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« Motora yeni bir kumandanin kurulumu yapildiinda motora daha 6nce kurulumu yapilan
velveya eklenen kumandalarla ilgili ttim veriler silinir

Motor defalarca uyari
sesi verip, saat yoniinde ve
saat yon(iniin tersinde bir
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Motor defalarca uyari

sesi verip, saat yoniinde ve

saat yon(iniin tersinde bir
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Kurulum tamamland.
Asagi digmesi motoru saat

sesi verip, saat yoninde ve L o
saat yoniniin tersinde bir — yoniinde dondirir
Glicli Agin  kere hareket edecek P2 Ayar Diigmesine P2 Ayar Diigmesine Asagi Digmesine
1 kere basin 1 kere basin 1 kere basin

é Kumanda Ekleme Talimati

Motor defalarca uyari
sesi verip, saat yoniinde ve

g « Herhangi bir diigmeye basma iglemlerinin her biri, bir énceki iglemin bitiminden 6 saniye
sonrasina kadar yapilmalidir. Aksi takdirde sistem énceki duruma geri yiiklenecektir
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@ Tim Kumandalari Silme Talimati

Motor defalarca uyari
sesi verip, saat yoniinde ve
2, Motor bir kere uyari Motor bir kere uyart saat yoniintin tersinde bir
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g « Herhangi bir diigmeye basma iglemlerinin her biri, bir énceki iglemin bitiminden 6 saniye
sonrasina kadar yapilmalidir. Aksi takdirde sistem énceki duruma geri yiiklenecektir

éKademeIi Harekete Gegme Talimati
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Kademeli Harekete Gegme:
Tamamlandi

Sistemin eski haline dénmesi icin islem tekrar yapimalidir « Herhangi bir diigmeye basma iglemlerinin her biri, bir dnceki islemin bitiminden 6 saniye
‘l istemin eski hali i igin i iimalidir. ‘L
n s yap sonrasina kadar yapilmalidir. Aksi takdirde sistem énceki duruma geri yiiklenecektir
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Her yukari diigmesine ya da asagi digmesine
basildiginda motor ilgili yonde 10 derece doner




