BASCO

MOTOR SISTEMLERI

ORJiNAL KULLANIM
KILAVUZU



|
1.
2
3.
4
5
6
7
8
9

cindekiler

Uriin Tanitimi.........o.ocviiiiicceeee s 3
Etiket Tanitimi..........coooiiiiiiiieee 3
Uriin BileSenleri ............ccoovoveeieeeecciceceeeeeeeeeees 6
Kurulum Talimati ..........ccoooiiiiiiiic s 8
Kablo Baglanti Talimati...........ccccccoevieeniniiee e, 11
Limit Ayari Talimati.........cccccoeeiiiiiiiiee e, 12
UYaFHAr.... ..o e 17
Problemler ve Coziimleri.........c...cccccoveeeiiieeicciee e, 18
Garanti Sartlari............ccccooeoiiiiei e 20



Bu kilavuz asagida belirtilen iiriinler i¢in gecerlidir.
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1. Uriin Tanitimi

Motor Sistemleri; perde, panjur, tente, pergola ve
kepenk uygulamalarinda kullanma amacgh olarak
Alternatif Akim(AC) Motoru veya Dogru Akim(DC)
Motoru, Disli Takimlari, Kapasitor, Alici, Termal
Koruma, Glg¢ Kablosu ve Mikro Salter bilesenlerinden
olusan sistemin bitlnadar.

2. Etiket Tanitimi
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Motor Modeli
Motor Capi Motor Torku
Motor Hizi Anma Glici
Anma Akimi | Calisma Siiresi

Anma Gerilimi [Calisma Frekansi
Azami tur Koruma Sinifi
izolasyon Sinifi | Motor Agirhg

2.1. Motor Modeli: Motorun model numarasinin
ifadesidir.

2.2. Motor Capi: Motorun cap degerinin “Milimetre”

cinsinden ifadesidir.
2.3. Motor Torku: Motorun kaldirma kapasitesinin
“Newtonmetre” cinsinden ifadesidir.



2.4,

2.5.

2.6.

2.7.

2.8.

2.9.

2.10.

2.11.

Motor Hizi: Motorun “rpm” cinsinden dakikada
yaptigl tur sayisinin ifadesidir.

Anma Giicii: Anma gerilimi ve ¢alisma frekansinda
tam yikte calisan bir motorun sebekeden cektigi
glciln “Watt” cinsinden ifadesidir.

Anma Akimi: Anma gerilimi ve galisma frekansinda
tam vyikte calisan bir motorun sebekeden cektigi
akimin “Amper” cinsinden ifadesidir.

Calisma Siiresi: Motorun hi¢ durmadan ¢alisabilecegi

maksimum sireyi belirtir.
2
/*N\ Bu slre asildiginda motorun igerisindeki

termal koruma devreye girip fazla 1sinmaya karsiyi
motoru  korumaya alir. Motoru tekrardan
calistirabilmek icin 20 dakika beklemek gerekir.
Anma Gerilimi: Motorun enerjisini alacagi sebekenin
geriliminin “Volt” cinsinden ifadesidir.

/N Motor, etiket degerden farkli gerilime sahip
bir sebekeye kesinlikle baglanmamalidir.

Calisma Frekansi: Motorun c¢alisma frekansinin
“Hertz” cinsinden ifadesidir.

Azami Tur: Motorun tek bir yonde yapabilecegi
azami tur sayisinin ifadesidir.
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Kullanim yuksekliginin fazla oldugu
uygulamalarda yeterlilik acgisindan dikkat edilmesi
gereken bir ozelliktir.

Koruma Sinifi: Motorlarin toza ve suya Kkars
korunma kabiliyetinin ifadesidir.



2,12, izolasyon Sinifi: Motorun icindeki sargi yapisinin,
sicakliga karsi sahip oldugu yalitim kabiliyetinin
ifadesidir.
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Motorun uzun 6émirli olmasi icin 6nemli bir
oOzelliktir.

2.13. Motor Agirhgi: Motorun “kg” cinsinden agirliginin
ifadesidir.



3. Uriin Bilesenleri

3.1.

3.2.

Standart Motorlar

1 Limit Ayar Dislisi
2 Kapasitor

3 AC Motor

4 Fren

5 Disli Kutusu

5

Manuel Motorlar

1 Manuel Taban
2 Limit Ayar Dislisi
3 Kapasitor

4 AC Motor

5 Fren

6 Digli Kutusu



3.3. Alicih Motorlar
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1 Limit Ayar Dislisi
2 Kapasitor

3 Alici

4 AC Motor

5 Fren

6 Disli Kutusu
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3.4. Elektronik Motorlar

1 Elektronik Limit + Alici
2 Kapasitor

3 AC Motor

4 Fren

5 Disli Kutusu

/1N Givenlik acisindan talimatlar birebir izlenmelidir. Bu
talimatlari litfen saklayiniz.
/!\ Bu talimatlar web sitesinde de bulunmaktadir.

A Kurulum icin gerekli ek bilesenler Griiniin icinden
¢citkmaktadir.

A Kurulum uzman kisiler tarafindan yapiimalidir.
A Bakim gerektirmez.
/!\ Ses glicl diizeyi < 70dBA



4. Kurulum Talimati

4.1.

4.2,

4.3.

4.4,

Uygulama alanini dikkate alarak dogru sekil ve
Ol¢lide aliminyum boru seciniz.

Motor ve aliiminyum boru ¢apina uyumlu bilezik ve
strici adaptori seginiz.

Once bilezigi sonra siiriicli adaptérii motora geciriniz.
Daha sonra slrticli adaptorinin gectigi milin ucuna
segman yerlestiriniz.

3 Segman

N, 1 Bilezik
Q’ P 2 Stirlicti Adaptor
7
» 4

Motorun kablo ¢ikan kismi disarida kalacak sekilde
motoru aliminyum boruya gegiriniz.



4.5.

/\
[\ R . . .
/N Aliminyum boru ile motorun (zerindeki

bilezik siki gecme olmalidir.

/

/!\\ Aliminyum borunun i¢ ylizeyi ile motorun
Uzerindeki slirlici adaptor arasindaki mesafe 1
milimetreyi gegcmemelidir.

A\ Motor ile boru kesinlikle paralel olmahdir.

Panjur ve kepenk uygulamalarinda aliminyum
boruya disaridan 2-4 adet vida atarak sirlicl
adaptori sabitleyiniz.

(1) (2
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RS
1 Motor
2 Vida e
3 Alliminyum Boru (\‘\4)

4 Siiricl Adaptor

/& Surict adaptérin boru icindeki konumunu
bulmak igin ilgili motorun teknik resminden
yararlaniniz.



4.6.

4.7.

4.8.

Uygulama sartlarini dikkate alarak dogru sekil ve
Olclde bir sonlandirma kapagi secip borunun diger
ucuna gegiriniz.

P

Uygulamada kullanilacak golgelendirme ve koruma
malzemesini(perde, panjur, kepenk vs.) boruya
monte ediniz.

Motor ve sonlandirma kapag gegirilmis boruyu
plaketler, bayraklar ve baglama elemanlari
yardimiyla, uygulama igin belirlenmis alana monte
ediniz.

10



5. Kablo Baglanti Talimati

5.1.

11

Standart ve Manuel Motorlar

f Yesil/Sari — Topraklama (Jf—)

’ Kahverengi — Faz (Saat Yoniinde)
~ Siyah — Faz (Saat Yonuniin Tersinde)

\ Mavi - Notr

Alicili ve Elektronik Motorlar

f Yesil/Sari — Topraklama (é)

- Kahverengi - Faz

\: Mavi - Nétr



6. Limit Ayari Talimati

6.1. Motor Konumunun Onden Bakildiginda Borunun Sol
Tarafinda Olmasi Durumu

1 Tap Motor
2 Aliminyum Boru
3 Perde, Panjur, Kepenk vs.

6.1.1. Alt limit noktasini asagl yonde arttirmak yani
uygulamada kullanilan  gdlgelendirme ve
koruma malzemesinin(perde, panjur, kepenk
vs.) asagl yonde daha fazla inmesini saglamak
icin kirmizi anahtar deligi saat yonine dogru
dondirdlmelidir.

6.1.2. Alt limit noktasini asagl yonde azaltmak yani
uygulamada kullanilan  gblgelendirme ve
koruma malzemesinin(perde, panjur, kepenk
vs.) asagl yonde daha az inmesini ve daha
yukaridaki bir noktada durmasini saglamak igin
kirmizi anahtar deligi saat yoniiniin tersi yénine
dogru dondirilmelidir.

6.1.3. Ust limit noktasini yukari yénde arttirmak yani
uygulamada kullanilan  goélgelendirme ve
koruma malzemesinin(perde, panjur, kepenk
vs.) yukari yonde daha fazla ¢ikmasini saglamak

12



6.1.4.

6.2.

6.2.1.

6.2.2.

13

icin beyaz anahtar deligi saat yonine dogru
dondirdlmelidir.
Ust limit noktasini yukari yénde azaltmak yani
uygulamada kullanilan  gdlgelendirme ve
koruma malzemesinin(perde, panjur, kepenk
vs.) yukari yonde daha az g¢ikmasini ve daha
asagidaki bir noktada durmasini saglamak igin
beyaz anahtar deligi saat yoninin tersi yonine
dogru dondurilmelidir.

Motor Konumunun Onden Bakildiginda Borunun

Sag Tarafinda Olmasi

asssnw o)

1 Aliminyum Boru ‘ ;
2 Tup Motor (

3 Perde, Panjur, Kepenk vs.

Alt limit noktasini asagl yonde arttirmak yani
uygulamada kullanilan  godlgelendirme ve
koruma malzemesinin(perde, panjur, kepenk
vs.) asagl yonde daha fazla inmesini saglamak
icin beyaz anahtar deligi saat yonlne dogru
dondirilmelidir.

Alt limit noktasini asagl yonde azaltmak yani
uygulamada kullanilan  goélgelendirme ve
koruma malzemesinin(perde, panjur, kepenk
vs.) asagl yonde daha az inmesini ve daha



6.2.3.

6.2.4.

6.3.

6.3.1.

yukaridaki bir noktada durmasini saglamak igin
beyaz anahtar deligi saat yoninin tersi yonine
dogru dondirilmelidir.

Ust limit noktasini yukari yénde arttirmak yani
uygulamada kullanilan  goélgelendirme ve
koruma malzemesinin(perde, panjur, kepenk
vs.) yukari yonde daha fazla ¢ikmasini saglamak
icin kirmizi anahtar deligi saat yonine dogru
dondurdlmelidir.

Ust limit noktasini yukari yénde azaltmak yani
uygulamada kullanilan  godlgelendirme ve
koruma malzemesinin(perde, panjur, kepenk
vs.) yukari yonde daha az g¢ikmasini ve daha
asagidaki bir noktada durmasini saglamak igin
kirmizi anahtar deligi saat yon(linin tersi yoniine
dogru dondirilmelidir.

Elektronik Motor Limit Ayari

Limit Ayari Kurulumu

6.3.1.1. Glcu agin

6.3.1.2. P2 ayar diigmesine bir kere basin

6.3.1.3. Motor bir kere uyari sesi verecek

6.3.1.4. Yukari diigmesine bir kere basin

6.3.1.5. Motor bir kere uyari sesi verecek

6.3.1.6. P2 ayar diigmesine bir kere basin

6.3.1.7. Motor defalarca uyari sesi verip, saat
yonlinde ve saat yoninin tersinde bir
kere hareket edecek

6.3.1.8. Yukari diigmesine bir kere basin

14
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6.3.1.9. Sistem yukari yonde hareket edecek,
sistemin bu hareketini kademeli yapmasi
icin P2 ayar duUgmesine bir kere
basabilirsiniz

6.3.1.10. Sistem, Ust limit noktasini ayarlamak
istediginiz yere gelince durdur digmesine
bir kere basin

6.3.1.11. Motor durduktan sonra durdur
digmesine 5 saniyeden fazla basili tutun

6.3.1.12. Motor defalarca uyari sesi verip, saat
yonlinde ve saat yoninin tersinde bir
kere hareket edecek

6.3.1.13. Ust limit noktasi kurulumu
tamamlandi

6.3.1.14. Asagi digmesine bir kere basin

6.3.1.15. Sistem asagl yonde hareket edecek,
sistemin bu hareketi kademeli yapmasi
icin P2 ayar digmesine bir kere
basabilirsiniz

6.3.1.16. Sistem, alt limit noktasini ayarlamak
istediginiz yere gelince durdur digmesine
bir kere basin

6.3.1.17. Motor durduktan sonra durdur
digmesine 5 saniyeden fazla basili tutun

6.3.1.18. Motor defalarca uyari sesi verip, saat
yoniinde ve saat yoniliniin tersinde bir
kere hareket edecek

6.3.1.19. Alt limit noktasi kurulumu
tamamlandi



6.3.2.

6.3.3.

Limit Ayari Silme

6.3.2.1. Glcu agin

6.3.2.2. P2 ayar diigmesine bir kere basin

6.3.2.3. Motor bir kere uyari sesi verecek

6.3.2.4. Asagl digmesine bir kere basin

6.3.2.5. Motor bir kere uyari sesi verecek

6.3.2.6. P2 ayar diigmesine bir kere basin

6.3.2.7. Motor defalarca uyari sesi verip, saat
yoninde ve saat yoniliniin tersinde bir
kere hareket edecek

6.3.2.8. Limit noktalari silme islemi
tamamlandi

3. Limit Noktasi Ayari

6.3.3.1. Sistemi, 3. limit noktasini ayarlamak
istediginiz konuma getirin

6.3.3.2. Durdur digmesine 3 kere basin (Uzun
basili tutmayin)

6.3.3.3. Motor defalarca uyari sesi verip, saat
yonlinde ve saat yoninin tersinde bir
kere hareket edecek

6.3.3.4. 3. limit noktasi kurulumu tamamlandi

6.3.3.5. Sistem, Durdur digmesine 2 kere
basilinca, ayarlanan 3. limit noktasina
hareket eder

6.3.3.6. 3. limit noktasini iptal etmek igin
durdur didgmesine 4 kere basin (Uzun
basili tutmayin)

16



6.3.4. Motor Limit Digmesi
6.3.4.1. Hareketin yoniini degistirmek icin
motor limit digmesine 5 saniyeden fazla
basili tutun

7. Uyarllar

Motor boruya gegirilirken ¢eki¢ kullanilmamalidir.

X

Motorun iizerine su fiskirtiimamalhdir.

7.3. Matkap ile motor iizerinde herhangi bir islem
yapilmamalidir.

7.4. Cocuklarin cihazla oynamalarina izin verilmemelidir.

17



7.5.

7.6.

7.7.

7.8.

Fiziksel ya da zihinsel bir rahatsizhigi olan
kisiler(Cocuklar da dahil) tarafindan
kullanilmamalidir.

Cihazin giivenli bir sekilde kullaniimasi ve ilgili
tehlike durumlan hakkinda bilgilendirilmis 8
yasindan biiyiik ¢ocuklar ve fiziksel ya da zihinsel
rahatsizhigi olan kisiler tarafindan kullanilabilir.
Kurulum sirasinda dengesizlik, asinma, ya da
kablolarin ve vyaylarin hasar  durumlan
incelenmelidir. Onarim ya da ayar gerekiyorsa
kullanilmamalidir.

Cihazin temizligi ve bakimi g¢ocuklar tarafindan
yapilmamalidir.

8. Problemler ve Coziimleri

8.1.

8.1.1.

8.1.2.

8.2.

Sisteme gii¢ verildikten sonra kumandaya basildigi
halde motorun hareket etmemesi
Kumanda c¢alismiyor olabilir. Bu durumda
kumandanin pili degistirilmelidir.
Kumanda ile alici eslestiriimemis olabilir. Bu
durumda kumandanin yaninda verilen kumanda
talimati yardimiyla eslestirme islemi tekrardan
yapilmaldir.
Kumandanin yon butonlarindan herhangi birine
basildiginda sistemin, basilan butonun tersi
yoniinde hareket etmesi

18



8.2.1.

8.3.

8.3.1.

8.4.

8.4.1.

8.4.2.

8.4.3.

8.4.4.

8.5.

8.5.1.

8.5.2.
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Kablo baglantilari ters yapilmis olabilir. Bu
durumda kahverengi ile siyah kablolarin baglanti
yerleri degistirilmelidir.

Sisteme gii¢ verildikten sonra sistemin sadece bir
yonde hareket edebiliyor olmasi

Diger hareket yoninin anahtari kapal olabilir.
Bu durumda bilezik, sirlicli adaptoriin donme
yoninde dondurtlmelidir.

Sisteme gii¢ verildikten sonra motorun galismamasi
ya da yavas c¢alismasi

Hat gerilimi distk gelmis olabilir. Bu durumda
hat gerilimi anma gerilimine ayarlanmalidir.
Kablolarda sorun olabilir. Bu durumda kablolar
kontrol edilmelidir.

Sistem, motorun kaldirabileceginden daha fazla
yuk ile yiklenmis olabilir. Bu durumda
katalogun “Teknik Destek” boélimiine gore tork
hesabi yapilip yiik miktari dizenlenmelidir.
Montaj hatali yapilmis olabilir. Bu durumda
sistemin montaji tekrardan yapiimaldir.

Sistemin durmadan c¢alismasi yani ayarlanan limit
noktalarinda durmamasi

Surict adaptér dogru sekilde sabitlenmemis
olabilir. Bu durumda slricli adaptér ile
aliminyum boru birbiriyle dogru sekilde
sabitlenmelidir.

Surict adaptor delinmis olabilir. Bu durumda
sUrici adaptor degistirilmelidir.



8.6.
8.6.1.

8.7.

8.7.1.

Sistem ¢alisirken motorun aniden durmasi
Motor, etiketinde belirtilen ¢alisma siresinden
daha uzun stire araliksiz ¢alistirilmis ve hasara
neden olmamak i¢in kendini termal korumaya
almis olabilir. Bu durumda tekrar calistirmadan
Once motorun sogumasi icin en az 20 dakika
beklenmelidir.

Sistem c¢alisirken motorun durmasi ve limit

noktasinin o anki ¢aligma yoniinde arttirlamamasi
Motorun limit noktalarinin araligi azami noktaya
gelmis olabilir. Bu durumda motoru borudan
¢ikartilip motorun Uzerindeki bilezik o anki
¢alisma yoninin tersi yoninde birkag tur
dondirdlmelidir. Daha sonra motor tekrar
monte edilip limit noktasi ayarlanabilir.

9. Garanti Sartlan

9.1.

9.2.

Garanti sliresi, malin teslim tarihinden itibaren baslar
ve 2 yildir.

Malin kullanim kilavuzunda yer alan hususlara aykiri
olmayacak bir sekilde kullanilmasi ve uygulamayi
yapan uygulayicillar disindaki sahislar tarafindan
bakim, onarim veya baska bir nedenle midahale
edilmemis olmasi sartiyla, malin bitin pargalari dahil
olmak Ulzere tamamini; malzeme, isgilik ve Uretim
hatalarina karsi malin teslim tarihinden itibaren
yukarida belirtilen siire kadar garanti eder.

20



9.3.

9.4.

9.5.

9.6.

9.6.1.

9.6.2.

9.6.3.

9.6.4.

9.6.5.

21

Malin  garanti sliresi igerisinde arizalanmasi
durumunda, arizanin  uygulayiciya  bildirilmesi
gerekmektedir. Tamir slresi en fazla 20 is glintddr.
Bu sire mala iliskin arizanin uygulayiciya bildirim
tarihinden itibaren baslar.
Garanti Belgesi'nin tekemmdil ettirilerek tiiketiciye
verilmesi sorumlulugu tiiketicinin mal satin aldig
yetkili saticlya veya uygulayiciya aittir.
Malin Gzerindeki orijinal barkodda tahrifat yapildig
hallerde garanti gecersizdir. Garanti  slresi
barkoddan izlenecektir.
Asagida belirtilen durumlarda arizali cihaz garanti
kapsamina girmez:
Cihaza baglanan dis donanimdan (regilator,
kesintisiz gli¢c kaynagi vs.) kaynaklanan arizalar,
Anormal voltaj dasukligd veya fazlahigindan,
hatali elektrik tesisatindan, cihazin etiketinde
belirtilenden farkli bir sebeke gerilimine
baglanmasiyla olusan arizalar,
Malin  tesliminden  sonraki  nakiller ve
yerlestirme sonucu (diisme, asiri sarsiima, darbe
vs.) olusabilecek arizalar,
Cihazin kullanim hatalarindan meydana gelen
dis ve ¢ vyuzeylerdeki bozulma, ¢izilme,
kirilmalar ve arizalar,
Doga olaylarinin (yildirnm, sel, su baskini,
deprem, yangin vs.) yol acacagi arizalar.



GARANTI BELGESI

Malin

Modeli ve Adedi

Satici Firmanin

Unvani

Adresi

Tel

Kase imza

Alicinin

Adi, Soyadi

Adresi

Tel
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